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Wozu braucht man eine RF-Basis ?

Die RF-Basis V2.0 ist ein Fertigbaustein, der die Vorgangerbaugruppe ,SMD-Bausatz
BiDiB RF-Basis” im April 2020 abgel6st hat. Im Unterschied zu dem Vorganger wird
diese Baugruppe als Fertigbaustein mit Gehause ausgeliefert.

Die technischen Funktionsdetails bleiben indentisch zum Vorganger, es kdnnen weiter-
hin unterschiedliche digitale Signaleingangsquellen angeschlossen werden.

Die RF-Basis kann ihr Steuersignal aus dem BiDiBus oder vom DCC-Signal / DCC-
Gleisanschluss beziehen. Zur lokalen Ansteuerung mit einem Handregler verfugt die
RF-Basis Uiber eine XpressNet Schnittstelle.

Diese Steuerbefehle werden tiber Funk (2,4 GHz) an die Fahrzeuge mit einem
OpencCar-Decoder ibersendet. Der Radius der moglichen Kommunikationsreichweite
im Single-Betrieb betragt ca. 6 Meter.

Mit Hilfe von weiteren RF-Basen im Multi-Betrieb kann ein Funkzellen-Netz
aufgebaut werden, dessen Reichweite je RF-Basis 2.0 (Funkzelle) um weniger als

6 Meter (wegen Uberlappung) erweitert werden kann. Weitere Informationen zu dem
Thema ,Multibasen-Betrieb” finden Sie in einer speziellen Dokumentation im
FichtelBahn - Downloadbereich der RF-Basis V2.0.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 2 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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Online Dokumentation
Eine Druckausgabe verliert in der heutigen Zeit schnell lhre Aktualitdt und hat mehr
den Zweck der Grundinformation zu diesem Produkt. Auf der FichtelBahn-Webseite
finden Sie im Downloadbereich dieser Baugruppe immer die aktuelle Ausgabe dieses
Handbuches. Die Versionsnummer in der FuRzeile zeigt Ihnen den aktuellen Stand.

Neue Funktionserweiterungen und Erganzungen werden als Erstes in der Online-
Version auf der Webseite veroffentlicht. Sie finden auch weitere Informationen zu
diesem Produkt in unserem BiDiB-Wiki unter http://wiki.fichtelbahn.de.
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10. Identify-Funktion
11. Hintergrundwissen und Begrlffserklarung
12. Firmware-Update
13. Supportfall und weitere Hilfe
14. Garantieerklarung
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16. WEEE-Richtlinie und VerpackG....
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01. Sicherheitshinweise

Elektrische Gefahrdungen, wie das Beriihren unter Spannung stehender Teile, das
Berihren leitfahiger Teile, die im Fehlerfall unter Spannung stehen, Kurzschliisse und
Anschluss an nicht zuldssiger Spannung, unzuldssig hohe Luftfeuchtigkeit und Bildung
von Kondenswasser kénnen zu gefahrlichen Kérperstromen und damit zu Verletzungen
fihren.

Beugen Sie diesen Gefahren vor, indem Sie die folgenden MaBnahmen durchfiihren:
Setzen Sie das Gerat nur in geschlossenen, sauberen und trockenen Raumen ein.
Vermeiden Sie in der Umgebung Feuchtigkeit, Ndsse und Spritzwasser. Fiihren Sie Ver-
drahtungsarbeiten nur in spannungslosem Zustand durch. Achten Sie beim Herstellen
elektrischer Verbindungen auf ausreichenden Leitungsquerschnitt. Nach der Bildung
von Kondenswasser warten Sie vor dem Einsatz zwei Stunden Akklimatisierungszeit ab.

Sicherheitshinweis fiir Lithium Polymer (LiPo) Akkus:

Die LiPo-Akkus dirfen nicht in Kinderhdnde gelangen. Die Zellen der Akkus enthalten
giftige Stoffe, die Hautveratzungen verursachen kénnen. Beachten Sie immer die
richtige Polung (Plus und Minus) der Akkus und die Zellen niemals tiefenentladen bzw.
Uberladen. Priifen Sie die LiPo-Akkus auf mechanische Beschadigung und Wélbung.
Aufgebldhte und beschadigte LiPo-Akkus miissen fachgerecht entsorgt werden.

Diese Akkus dirfen nicht im Hausmull entsorgt werden.

Laden Sie nur intakte und unbeschadigte LiPo-Akkus mit einem dafiir vorgesehenen
LiPo-Ladegerat.

Uberschreiten Sie niemals den maximalen Lade- und Entladestrom und lagern Sie
LiPo-Akkus nur mit Abstand zu brennbaren Gegenstanden mit einer geeigneten feuer-
festen Unterlage. Lassen Sie Akkus beim Ladevorgang niemals unbeaufsichtigt.

Es besteht bei unsachgemiRer Behandlung eine Brand- und Explosionsgefahr.

BestimmungsgemaBer Gebrauch:

Die RF-Basis ist fir den Einsatz im Modellbau, insbesondere in digitalen Modellbahn-
anlagen, entsprechend den Bestimmungen dieser Anleitung vorgesehen. Es handelt
sich hierbei nicht um ein Spielzeug, sondern um Modellbauartikel fir Erwachsene.
Jeder andere Gebrauch ist nicht bestimmungsgemaR und fiihrt zum Verlust der
Gewahrleistung und des Garantieanspruchs.

Dieser Artikel ist nicht geeignet fiir Kinder unter 14 Jahren!
Das Produkt unterliegt keiner territorialen Verwendungsbestimmung.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 4 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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02. Einstieg

Die Anleitung erklart Ihnen schrittweise die Grundlagen zum Einsatz der Baugruppe.
Ein sorgféltiges Lesen und Beachten der Hinweise reduziert die Fehlermoglichkeiten
und dadurch den Aufwand zur Beseitigung von Stérungen.

Verpackungs- und Lieferumfang

- OpencCar-System RF-Basis V2.0 mit Gehause

- Anschlussklemme fiir die Spannungsversorgung

- 2x Jumper (2,54mm Raster) fuir den Busabschluss (Terminierung)
- Handbuch

Bendtigte Materialien

- Schalt- / Steckernetzteil mit 12V-18V Gleichspannung, mind. 0,5A Strom
(mind. 1A Strom bei Verwendung der XpressNet-Funktion)

- RJ45 Patchkabel fir den Anschluss an den BiDiBus

03. Technische Daten

Versorgungsspannung 12V - 18V Gleichspannung (DC)
Leistungsaufnahme (maximal) 0,4 Watt (Versorgungseingang)
Schnittstellen BiDiBus (RJ45), XpressNet, DCC
-DCC DCC Gleissignal (intern galvanisch getrennt)
- XpressNet Host-Betrieb bis 5 Handregler moglich
(max. 500mA Kurzschlussfest)
Ausgangssignal 2,4 GHz moduliert (RFM75-S Modul),
ca. 3mW Sendeleistung (4dBm) in 4 Stufen wahlbar
Schutzart IP 00

Umgebungstemperatur im Betrieb 0..+60°C
Umgebungstemperatur bei Lagerung |-10 ... +80 °C

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit max. 85 %
Abmessung Gehduse 100mm x 90mm x 34mm
Gewicht 86g
Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 5 © 2020 FichtelBahn®
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04. Betriebsarten der RF-Basis

Mit der RF-Basis ist eine bidirektionale Fahrzeugsteuerung tiber Funk moglich. Mit die-
sem Merkmal ist es moglich, Steuerbefehle zu den Fahrzeugen zu Gbertragen und auch
Rickmeldungen von den Fahrzeugen per Funk fir das Steuerungssystem abzuholen.
Hiermit steht ein System zur Verfligung, das einer Modellbahnsteuerung Fahrzeugin-
formationen wie den aktuellen Akkustand, die aktuelle Geschwindigkeit, die erreichte
Position oder den Inhalt von CV-Variablen eines jeden angesteuerten Fahrzeugdeco-
ders zurlick melden kann.

Der tatsdchliche Funktionsumfang unterscheidet sich je nach verwendeter Betriebsart
der RF-Basis. Es stehen drei Betriebsarten zur Verfligung:

1. BiDiB gesteuerte RF-Basis
2. DCC gesteuerte RF-Basis
3. XpressNet Handregler gesteuerte RF-Basis

Die Varianten 1 und 2 werden nicht zeitgleich unterstitzt. Es ist also nicht moglich,
die RF-Basis gleichzeitig mit BiDiB und DCC zu steuern. Dies unterbindet die Firmware
nach folgender Prioritat.

1. Prioritat BiDiB --> 2. Prioritdt DCC --> 3. Prioritat XpressNet
Eine lokale Steuerung per XpressNet-Handregler z.B mit der Multimaus ist gleichzeitig
mit einer BiDiB gesteuerter RF-Basis moglich (Prioritat 1).
Wird die DCC gesteuerte RF-Basis ausgewahlt (Prioritét 2), ist das XpressNet-Interface
deaktiviert (keine Steuerung mit dem XpressNet-Handregler moglich).
Wenn die Versorgungspannung des XpressNet-Bus unter 9V fallt, wird das

XpressNet-Interface deaktiviert. Die nominale Versorgungsspannung fiir den
XpressNet-Bus ist 12V.

Beachten Sie:

Alle Betriebsarten wechseln im laufenden Betrieb ohne Neustart der Baugruppe.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 6 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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Die primare Betriebsart der RF-Basis und des kompletten OpenCar-System ist die
Ansteuerung mit BiDiB. Bei dieser Betriebsart, mit Hilfe des modernen Bussystem
BiDiB, werden alle Funktionen unterstiitzt, insbesondere die Riickantwort der
Fahrzeuge (bidirektionale Kommunikation).

verfiigbare Funktionen bei Betriebsart ,BiDiB“ Unterstiitzung

Fahren von Fahrzeugen mit dem OpenCar-Decoder

28 und 128 Fahrstufenbefehle

Schalten der Funktionen FO-F28

Programmieren der Decodereinstellungen CVs tiber POM - Schreiben

Programmieren der Decodereinstellungen CVs tiber POM - Lesen

Positionsriickmeldung mit Hilfe des FeedCars

Ruckmeldung des Akkustands vom Fahrzeug

SNNNSRES

Ruckmeldung der IST - Geschwindigkeit des Fahrzeugs

verfiigbare Funkti bei Betriebsart ,,DCC“ oder ,XpressNet* Unterstiitzung

Fahren von Fahrzeugen mit dem OpenCar-Decoder

28 und 128 Fahrstufenbefehle

Schalten der Funktionen FO-F28

Programmieren der Decodereinstellungen CVs (iber POM - Schreiben

Programmieren der Decodereinstellungen CVs iber POM - Lesen

Positionsriickmeldung mit Hilfe des FeedCars

Riickmeldung des Akkustands vom Fahrzeug

XXXX NS

Ruckmeldung der IST - Geschwindigkeit des Fahrzeugs

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 7 © 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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05. Die RF-Basis anschlieRen
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Anschluss der Stromversorgung (Gleichspannung 12V-18V)

B BiDiB-Schnittstelle
Anschliisse an Zentrale und weitere BiDiB:

-Knoten

B1 Die beiden Anschlisse sind intern miteinander verbunden und kénnen daher gleichwertig
B2 verwendet werden.

Abschluss-Jumper fiir die DCC-Terminierung

Abschluss-Jumper fir die BiDiB-Terminierung

Anschluss fur XpressNet Handregler z.B. Roco-Multimaus

C
D
H Ident- / Bootloader- Taster fiir Systemfunktionen
K
L

DCC Eingang zum Anschluss an DCC-Zentralen oder direkt an den DCC-Fahrstrom

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 8 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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05.1 Anschluss der Stromversorgung

Verbinden Sie den Stromversorgungsanschluss (A) der Baugruppe mit einem
Stecker-/Schaltnetzteil mit 12V - 18V Gleichspannung.
Beachten Sie die Polaritit der Baugruppe - in der Skizze mit rot (+) und blau (-)

markiert.

v 1em —
B w3
H H

OpenCai r-Systemm géa

RF-Basis vz20 ™y

senemany 5 L €

Handbuch RF-Basis V2.0
Handbuch Version 1.1

Beachten Sie:

Sie dirfen keinen Trafo (Wechselspannung)
oder gleichgerichtete Wechselspannung
anschlieBen! Eine Missachtung hat i.d.R. eine
Beschadigung des Bausteines zur Folge, die im
schlimmsten Falle nicht zu reparieren ist!

Seite 9 2020 FichtelBahn®
Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten



o
Line

05.2 Anschluss an den BiDiBus

Die RF-Basis verfligt Gber zwei parallele BiDiBus-Buchsen , mit denen er Gber
ein Patchkabel an einer beliebigen Stelle im BiDiBus platziert und angeschlossen
werden kann. In der nachfolgenden Abbildung wird die RF-Basis innerhalb des BiDiBus
platziert. Deshalb muss an der RF-Basis kein Abschluss-Jumper ( X Terminierung) ge-
steckt werden. (Weitere Informationen zum Thema Terminierung des BiDiBus, finden
Sie im Kapitel ,,11. Hintergrundwissen und Begriffserklarung” auf Seite 23.)

Als Interface verwenden wir hier das BiDiB-IF2, das symbolisch fiir jedes andere BiDiB-
Interface steht (z.B. GBM Master / GBMboost Master).

ety @
oer2
s/ @

. Abschluss-Jumper intern gesetzt

... bis zu 32 Teilnehmer

Abschluss-Jumper r ® ® &(BiDIB) KBiDIB) {BIDiB)

setzen
h X

OPenCar-System\\\
RF-Basis vzo

Beachten Sie:

Wenn Sie an der letzten und ersten Baugruppe in der Busleitung nicht einen
Abschluss-Jumper setzen, kann die Verformung der Signale zu Stérungen in der
Dateniibertragung fiihren. Wenn bei einer Baugruppe innerhalb des Busses ein
Abschluss-Jumper steckt, kann es zum Zusammenbruch der Datentiibertragung
kommen. Beide Fille fithren aber nicht zum Defekt der Baugruppen.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 10 © 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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In der nachsten Abbildung wurde die RF-Basis als letzter Teilnehmer am BiDiBus
platziert. In diesem Fall mussen die beiden Abschluss-Jumper fiir die BiDiB und DCC
Terminierung an der RF-Basis gesteckt werden.

ety @
BiDiB-IF2
®

stop/Go

bschluss-Jumper intern gesetzt

.. bis zu 32 Teilnehmer

Abschluss-Jumper ® @ «(BiDIE)> BiDIB)> BIDIB)>
setzen

RF-Basis vz0

1l ocem
Hip o

=
T 1

Bei dieser Funktionsart ,,BiDiB“ wird der volle Zugriff auf das OpenCar-System
maoglich. Es kdnnen im Vergleich zu anderen Anschlussarten alle Funktionen ver-

wendet werden:

Funktionsbefehle, Fahrbefehle, CV-Schreiben und Lesen, Akkustand vom Fahr-
zeug, IST-Geschwindigkeit und Riickmeldeposition vom FeedCar.

© 2020 FichtelBahn®
Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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05.3 Anschluss an eine DCC-Zentrale
Verbinden Sie den DCC-Ausgang bzw. DCC-Gleisausgang lhrer Zentrale mit dem
DCC-Eingang der RF-Basis V2.0. Alternativ ist auch ein Anschluss direkt an das DCC-

Gleis moglich.
Nach erfolgreichen Anschluss der DCC-Leitung schalten Sie die RF-Basis durch Stecken

der Power-Anschlussklemme ein.

Ist die Baugruppe zeitgleich mit dem BiDiBus verbunden, ist kein DCC-Betrieb maglich.
Siehe Kapitel ,04. Betriebsarten der RF-Basis” auf Seite 6.

st .
wer
externe Zentrale

oder
Gleisanschluss

OpenCar-System‘\\ _@
. FichtelBahn

RF-Basis v2.0 e B CE

DCCIN

Xpresshet

Beachten Sie:

Bei dieser Funktionsart ,DCC“ besteht eine Funktionseinschrankung!

Es kénnen nur Funktionsbefehle, Fahrbefehle und CV-Schreiben an die RF-Basis
gesendet werden.

Ein Riickkanal von der RF-Basis zum DCC-System/DCC-Zentrale ist nicht moglich.
Es konnen weder Akkustand vom Fahrzeug, noch IST-Geschwindigkeit, noch die
Ruckmeldeposition vom FeedCar bzw. CV-Lese Befehle der Decodereinstellungen
empfangen werden.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 12 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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05.4 Anschluss eines Handregler (XpressNet)
Verbinden Sie Ihren Handregler mit dem 6-pol. Westernsteckerkabel (Bestandteil des
Handreglers) mit dem XpressNet-Anschluss der RF-Basis V2.0.

XpressNet 6-pol Westernstecker

Beachten Sie:

Bei dieser Funktionsart ,XpressNet” besteht eine Funktionseinschrankung!

Es kdnnen nur Funktionsbefehle, Fahrbefehle und CV-Schreiben an die RF-Basis
gesendet werden.

Ein Ruckkanal von der RF-Basis zum Handregler ist nicht moglich.

Es konnen weder Akkustand vom Fahrzeug, noch IST-Geschwindigkeit, noch die
Ruckmeldeposition vom FeedCar bzw. CV-Lese Befehle der Decodereinstellungen
empfangen werden.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 13 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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06. Konfigurationstool BiDiB-Wizard

Der BiDiB-Wizard ist ein Java-Programm zur Darstellung der Konfiguration der
BiDiB-Baugruppen am BiDiBus. Die aktuelle Tool Version finden Sie zum kostenlosen

Download in unserem BiDiB-Wiki unter https://wiki.fichtelbahn.de (im Ubersichtsbaum
unter ,Programme fiir BiDiB“ / ,,BiDiB-Wizard")

06.1 Verbindungsaufbau zum BiDiBus

Das BiDiB-Interface (BiDiB-IF2 oder GBMboost Master) ist mit dem PC tber eine
virtuelle serielle Schnittstelle (USB) verbunden. Fir den Verbindungsaufbau muss die
korrekte serielle Schnittstelle unter Bearbeiten (1.) / Einstellungen (2.) eingestellt
werden. Im Eintrag serielle Schnittstelle (3.) wird der richtige COM-Port definiert.

§ Q\B-W\zard 1.12-SNAPSHOT (3709)
Datei Bearbeiten Knvtiriens(ev Tools

oiaa

Knoten Knoten Details
|| | Kein Knoten selektert

#¥ Einstellungen x

iVerbindung | Verschiedenes Zeit RaiCom Plus Wizard Bigenschaften  Experimentelle Egenschaften
Serielle Schnittstelle: @) |COM3 -FT232R USB UART - AHOSRGUH ~

* Osymink
(O serielle Simuiaton

Seriell-iber TCP: o {62875

(O Seriel-iber-TCP Simuation

NetSIDB Schittstelle: () /62875
Speedometer O <none> ~
Serieller Port Treber: |RXTX ~

Beachten Sie:

Es kann immer nur ein Programm auf eine aktive COM-Schnittstelle zugreifen. Ist
das PC-Steuerungsprogramm aktuell mit der COM-Schnittstelle verbunden, muss
diese Verbindung erst getrennt werden, bevor eine erneute Verbindung mit dem
BiDiB-Wizard statt finden kann.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 14 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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Mit einem Klick auf das Symbol Stecker (4.) erfolgt die Verbindung zum Interface und
alle angeschlossenen Knoten werden geladen und im Knotenbaum (5.) angezeigt.

é\# BIDiB-Wizard 1.12-SNAPSHOT (3721)

jtei Bearbeiten Knoten Fenster Tools
Knoten Knoten Details
=@ V00 P 340083EA (BOIBIF2) 5 s

“- @ VFBP 2E010100 (RF-Basis V2.0) . . . .
Willkommen im BiDiB-Wizard.

Bitte Knoten aus der Knoten-Liste durch doppelklicken selektieren.

Mit einem erneuten Doppelklick auf den Knoten in der Knotenliste (6.) wird dieser
Knoten geladen und dessen Funktionen und Méglichkeiten zur Einstellung im Knoten
Detail Fenster angezeigt (7.).

S 508 Wizard 112 SNAPSHOT (073 T
Jse Besrbeiten Knoten Fenster Tols e

* & @@ «

Knoten
= @ 00P 3500534 @0B T2
L)

6.

Knoten Detals 2
VP8P 22010100 - OpenCar-System Basi V2.0 Aopikaton 7 &
Aktonen Info Booster /Zentrle  Ridmelde Postonen. C Defintonen

\ Qw.zmm ]

Bei unserem Beispiel ,,RF-Basis V2.0 steht Ihnen zur Auswabhl:

Fenster Beschreibung
Aktionen Firmware aktualisieren
Uber diese Schaltflache kénnen Sie die Firmware aktualisieren (siehe Firmware-Update auf Seite
25)
Info technische Informationen zur Baugruppe
Booster / Zentrale Metadaten zum Booster und Zentrale

Die RF-Basis verfigt Uiber keinen Booster, somit entfallt diese Darstellung. Es kann aber globaler
Softstop / Start ausgeldst werden. Im Falle eines Softstop bremsen alle Fahrzeuge auf Fahrstufe 0 ab.

Riickmelde-Positionen | Anzeige der Fahrzeug-Positionsdaten vom FeedCar
tabellarisch werden hier alle Positionsriickmeldungen der Fahrzeuge angezeigt
(beim Einsatz der FeedCar-Riickmeldebausteine)

CV Definitionen Geréte CV-Definitionen
Lesen und Schreiben von geratespezifische CV-Einstellungen
(siehe Gerateseinstellungen auf Seite 20)

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 15 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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06.2 Anzeige der Metadaten des Booster und Zentrale

Die RF-Basis V2.0 verfligt Uber keinen Booster, deshalb sind die Anzeigen fiir
Stromstarke, Temperatur und Spannung nicht verfiigbar und werden ausgegraut bzw.
nicht angezeigt.

Mit der Statusanzeige

— ~,Command Station” (8.)
wird der aktuelle Zustand
der RF-Basis dargestellt.

Hier kann das Senden von
Steuerbefehlen an die
Fahrzeuge gestoppt oder
eingeschaltet werden mit
einer Watchdog-Funktion.

In der Boostertabelle (9.) wird ebenfalls der aktuelle ,Command Station Status” mit
einem Symbol angezeigt.

Softstop:
Mit Aktivierung des Softstops (stoppen) werden alle Fahrzeuge, die sich im Speicher der Baugruppe
befinden, auf die Fahrstufe 0 gebremst.

Watchdog-Funktion:
Unter diesem Begriff ist zu verstehen, dass bei einem Kommunikationsabruch zum Host-Programm (PC)
alle Fahrzeuge nach Ablauf der Watchdogzeit angehalten werden.

Alle Metadaten einschlieRlich der Funktion ,Stop/Ein“ werden iiber den BiDiBus
Ubertragen und konnen ebenfalls im Steuerungsprogramm dargestellt oder ausgelost
werden.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 16 2020 FichtelBahn®
Handbuch Version 1.1 Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten
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06.3 Anzeige der Riickmelde-Positionen (FeedCar)

Die aktive Riickmeldung der Fahrzeugposition mit Bezug auf Fahrzeugadresse erfolgt
im OpenCar-System mit der FeedCar-Baugruppe. Das Fahrzeug erhalt von einer IR-
Diode (FeedCar) Uber die ASR (Abstandssteuerung) eine Positionskennung.

Diese Kennung Uibermittelt das Fahrzeug mit seiner Fahrzeugadresse an die RF-Basis.

VFSP 2010100
Aktonen. Info. Booster /Zentrdle. Belegtmelde Positonen Y efitonen
Dekoder Oekoder Adesse Standort Lette ekdung
5
s 1050 250110
‘10. w11, I 12
s 1055 s
Entfemen
Booster Tabelle
Unigue D p— Sews  CSStts Tep.  Spamung max.Stom Stom  DCCQuele
0P sa00c7Es V0P 540CES (0B F2)
VrBP 22010100 VFBP 22010100 (RF-8asis v2.0) o

[oRExEas B s e orsear

sdauer: 00:00:00. 164

In unserem Abbildungsbeispiel fahrt ein Fahrzeug mit der Adresse 3 (10.) an dem
Standort ,1050“ (11.) vorbei. Diese Kennung ,,1050“ wird vom FeedCar gesendet und
kann im Steuerungsprogramm einem Melder zugeordnet werden. Somit erkennt das
Programm, dass ein Fahrzeug 3 sich gerade an dieser Position befindet.

Die Eintragung ,letzte Meldung” (12.) ist der Zeitstempel, der diesem Event mitgege-
ben wird, um eine korrekte zeitliche Einordnung zu erméglichen.

2020 FichtelBahn®
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06.4 CV-Definitionen der RF-Basis V2.0

Im Register CV-Definitionen kdnnen Einstellungen an der RF-Leistung der Baugruppe
verandert werden. Mit einem Klick auf den Reiter ,,CV Definitionen” (13.) werden
diese CV-Register im BiDiB-Wizard sichtbar. Der aktuelle Wert kann einzeln (Rechts-
klick auf das einzelne CV, dann CV-Lesen) oder alle CVs der Baugruppe (14.) gelesen

werden.
’-‘tﬂ BiDiB-Wizard 1.13.5 (4373)

o ¥ = [N E
*» 4l « ee a=
Knoten

12
@) V 0D P 8400C7E8 (BDBIF2) V F8 P 26010100 - OpenCar-System Basis V2.0 Appikation e
L] Aktionen  Info Booster /Zentrale - Belegtmelde-Positionen - CV Definitiensn

Beschrebung o Default Wert never

L]
RF Leistung [0-> 25%] [1-> 50%] [2-> 75%] [2-> 100%] 1 -
Air Puffer Grofe (32-128) 2
RF Kanal (0-83) 3
0: Einzelbasis / 1-8: Mehrzellensystem Basis Nummer 4 o
Jumper 5
*0_slot_mode: automatisch oder manuel 6
xp_slot_addr: Adresse 1..31 7

CV | Defaultwert | Beschreibung

1 3 Definiert die vier moglichen Leistungsstufen des Sendemoduls
0-->25% / 1-->50% / 2 -->75% / 3 --> 100%
2 64 Air Puffer GroRe

Die Einstellung der RF-Leistung bietet die Moglichkeit, die Sendeleistung der RF-Basis in vier Stufen an die
AnlagengroRe anzupassen. Bei sehr kleinen Anlagen (z.B. in MaRstab N) kénnte zum Energie-Sparen in den
Fahrzeugen die Sendeleistung sowohl in der Basis als auch in den Fahrzeugen verringert werden.

Beachte:

Das verbaute Sendemodul in Basis und CarDecoder hat eine maximale Sendeleistung von 3mW (4dBm) in
der 4. Leistungsstufe (Default 3). Nach ETSI-Norm (Stand 2020) unterliegt eine Abstrahlleistung < 10mW,
innerhalb Europas, keiner weiteren Norm- und Nutzungseinschrdnkung. An dieser Einstellung muss der
Anwender im Geltungsbereich Europa keine weiteren Anderungen vornehmen!

Die Air Puffer GroRe gibt die maximal gleichzeitig von der Basis selbst durch Funk aktualisierten Fahrzeuge
an. Hier sind Werte zwischen 32 und 128 méglich. Ein Wert von 128 bedeutet aber nicht, dass ,,nur”
maximal 128 Fahrzeuge gleichzeitig betrieben werden kénnen, sondern dass die Basis die Fahr- und Funk-
tionsdaten fur die letzten x Fahrzeuge im internen Speicher vorhalt. Wenn man mehr Fahrzeuge betreiben
will, obliegt der Host- Software die Aufgabe, die Fahrzeugdaten entsprechend haufig iiber den Bus zu aktu-
alisieren. Dieser Wert sollte aus Griinden der Performance nicht erheblich gréRer als die maximal benutzte
Anzahl von Fahrzeugen sein.

Beachte:

Ist der Wert kleiner als die benutzte Anzahl von Fahrzeugen, fahren nach einem Notstop nicht alle Fahrzeuge
sofort wieder mit ihrer alten Geschwindigkeit weiter, sondern nur die, welche im internen Speicher vorhan-
den sind, alle anderen erst dann, wenn sie von der Host-Software neu angesprochen wurden!

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 18 2020 FichtelBahn®
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07. Car-Steuerung und CV-Programmierung

Ein Fahrzeug kann zu Testzwecken ebenfalls mit dem BiDiB-Wizard / BiDiB-Monitor
gesteuert werden. Im spateren Verlauf wird diese Vorgehensweise von einem PC-
Steuerungsprogramm tibernommen.

BIDIB-Wizard 1.13.5 (4375) -
& @73 4 Carsteverng |
Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

> @@

Knoten Knoten Details

) Foanen 8

P—.

o Cntmecinto
= @ Voor SR BT VFP 201010~ GpenCarSyme |
° .
Neme andern.
15. detigeen | 17
Detais .
Firmware aktualieren ..
Features . S
Neusar .. (n| rl 6l onlw o)) oe)
T CEEEEPEEEE :
e wl ) ) el e e o) ee) e
CV-Programmer for DCC-Dekorder (POM) = 18
Ping i
Freigeben [y aome b
o PpRE || rT e ———————
Blockieren et Otexz Opaes Ot Omows Omees Oes7 Opecs ORI o | Mdestits Oz Oles
Importieren... ] - B
soor ] [
Ezizm= settm gttt P 506 XA
Dokumentation erzeugen... e | o prm—————
9 o sy A
DefauitLabels erzeugen.. - - B el s
mi e saaan 50 BT
Speicher R om0 7
Booster Tabelle S
e o
[y [— Sths oSt | (Bt aepesinreumes
EE e
V00 3400C7D V0P 8400CTEB (B0BF2) i
vrep Z010100 VPSP 22010100 R 825 V20)
= Stienn
Locen derCY-Werteabgeschossent Totle Ladedouer: 00:0000.164 o Bl las B s |Lan || os2ra

Mit einem erneuten Doppelklick auf den Knoten RF-Basis in der Knotenliste (15.) wird
dieser Knoten geladen und dessen Funktionen und Méglichkeiten zur Einstellung im
Knoten Detail Fenster angezeigt. Die Car-Steuerung (17.) oder den CV-Programmer
fir POM (18.) erreichen Sie Uiber das Kontextmenii (16.), mittels Rechts-Klick auf die
RF-Basis in der Knotenliste.

Die Car-Steuerung ist vergleichbar mit einem Handregler und bietet einen Schieberegler fiir die Fahrstufe,

Funktionstasten fiir F1 bis F40 (Blinker rechts und links sind F1 und F2) und FO fiir die Fahrzeugbeleuchtung
(Symbol Gliihbirne) . Unter Adresse wird die Fahrzeugadresse eingetragen (Auslieferzustand von OpenCar-

Decoder ist 3).

Mit dem CV-Programmer werden die CV-Einstellungen des Car-Decoders verandert. Unter Adresse ist der
gewlinschte Decoder einzustellen. Unter dem Reiter ,Adresse” kann die Fahrzeugadresse vom gewahlten
Decoder verdandert werden. Unter dem Reiter ,Direkt” kdnnen die restlichen CVs des Decoders gelesen und
verandert werden.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 19 2020 FichtelBahn®
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08. Gerateeinstellungen ,,Features” der RF-Basis

Alle Einstellungen, die an der RF-Basis vorgenommen werden kdnnen, sind tber das

Fenster ,Features” erreichbar. E

ine Einstellung am Gerat selbst ist nicht notwendig.

Im folgenden die wichtigsten Einstellungen aus dem Fenster ,Feature”.

8§ B0B-Waard 1121 3604

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

* &@@ v

Knoten

5 @ V007 0065 GoBF2)
)

Neme andern .
entifieren
Detais..
Firmware aituslsieren ..
Feotures..
Neustor..

\

Ping

Importieren

Exportieren

Beachten Sie:
Orange markiert die vier wichtigsten
Einstellungen der RF-Basis. Die
restlichen Einstellungen nur ver-
andern nach Ricksprache mit dem
FichtelBahn-Support!

L

&8 Features von Knoten: V 76 P 26010100
Featre oF et et
N —— reame s soom oETECT o .

FOATIRE SMACOR DETECT ANIUGE 1

resme o szz o

AT o pou AT s

[Belegtmeidung en- (1) oder ausgeschaitet (0) FEATURE_BM_ON o
Eeracrenpng b et Favsktoren e s et FEATIRE COUNCTIY SRV ML 1
endvchtungs erenntckamomen - odr st FEATIRE SULOK SO DETECT o
Fesne ceu_est FeATRe caL et o
rermss o cunes rerm o7 oo, s
[SEw——— FeATIRE P LPOATE pone '
Kontledeocc Suses resmne s e s o
Lo C vt - e ol FeATIRE BH.CY.ON '
Lesenvon Ctntoren vt FeATIRe BW_CY_pvaLLE .
Mot o Augerchog e FEATIRE SMACER A DR o
et i It Geshndetet verficor FeATIRE M ISTSEED AVALARE f
Methin e st ot - cdr FeATIRE 84 POSTION_ O '

FOATIRE W RS AVARARE o
re-ACK-Quittungsnterval FEATURE_BM_SECACK_ON » {20ms]
P —— FeATRe 3 posTon SEcACK »

Quitngmertaren erighor FEATIRE B SECAK AALILE '
g des s amersraom resnge s szE 2

FEATRE SOULWATI000 » toom)
e FeATRe o AR STATE f
ot s ehngendr ot Gesincgt s Decodes  FEATIRE s B
opgentel e Zusandemeldgen eesDecodks FEATIRE S DI STATE ITERVAL ®

Thema

Defaultwert

Beschreibung

FEATURE_GEN_POM_REPEAT 1

Anzahl von POM-Nachrichten, welche die Zentrale je POM-Befehl sendet

Handbuch RF-Basis V2.0
Handbuch Version 1.1

FEATURE_FW_UPDATE_MODE 1 Anzeige Uiber Verflgbarkeit der Firmware-Update Funktion

FEATURE_STRING_SIZE 24 Lénge des Zeich: e Name) von der
Baugruppe RF-Basis

FEATURE_GEN_WATCHDOG 20 - Al it nach Verbi lust [Wert * 100ms]

FEATURE_GEN_START_STATE 1 Zustand beim Einschalten der RF-Basis (Stop oder Ein)

Seite 20 © 2020 FichtelBahn®
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09. LED-Anzeige
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09.1 Betriebszustande

1

Power-ON-LED

schnelles Flimmern

RF-Basis ist in Betrieb

Blinken (25% aus/75% ein)

RF-Basis befindet sich im STOP-Modus

Doppelblinker

Anmeldung am Bus wurde abgewiesen

2

BiDiB-Identify-LED

OFF

keine Verbindung zum BiDiBus

dauerhaftes Leuchten

mit dem BiDiBus verbunden

schnelles Blinken

Identify - Funktion aktiv (siehe ,10. Identify-Funktion” auf Seite 22)

Doppelblinker

Anmeldung am Bus wurde abgewiesen

3

Message-LED

dauerhaftes Leuchten

Baugruppe befindet sich im Updatemodus

Blinken (25% aus/75% ein)

RF-Basis befindet sich im STOP-Modus

4

DCC-LED

schnelles flimmern

DCC-Signal wurde erkannt, Baugruppe befindet sich im DCC-Modus

5

BiDiB-LED

schnelles flimmern

BiDiBus-Signal wurde erkannt, Baugruppe befindet sich im BiDiB-Modus

6

XP-LED

schnelles flimmern

XpressNet-Interface aktiv, Betrieb moglich, wenn Handregler angeschlossen ist

Blinken

Datenverkehr auf dem XpressNet-Bus

Handbuch RF-Basis V2.0
Handbuch Version 1.1
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09.2 Fehlerzustinde beim Baugruppenstart / LED-Anzeige

10x schnelles Blinken (1, 2, 3) I Power-ON LED, BiDiB-Identify LED, Message-LED

kein Bootloader gefunden / kein Firmware-Update méglich (kontaktieren Sie den FichtelBahn - Support)
Dauerblinker (3, 4, 5, 6) | LED, DCC-LED, BiDiB-LED, XP-LED

EEPROM fehlerhaft (fihren Sie ein Firmware-Update aus, siehe , 12. Firmware-Update” auf Seite 25)
Dauerblinker (3, 6) I Message-LED, XP-LED

keine BiDiB-Unique-ID gefunden (kontaktieren Sie den FichtelBahn - Support)

Dauerblinker (3) | Message-LeD

Baugruppe startet nicht korrekt, es wurde die falsche Firmware geladen

10x blinken (3) I Message-LED

Baugruppe startet, kann aber intern keine Funkverbindung aufbauen (z.B. Funkmodul defekt)

leuchtet nicht (6) [ xp-LeED

Betriebsspannung der Baugruppe zu gering (12V ist Norm, unter 8V bleibt die XpressNet-Funktion aus)

10. Identify-Funktion

Jede BiDiB-Baugruppe verflgt Uiber eine Funktion ,,Identify”, die zum Lokalisieren
und Anzeigen im Knotenbaum bzw. direkt an der Baugruppe vorgesehen ist. Manche
PC-Steuerungsprogramme nutzen diese Funktion zum automatischen Anlernen der
Baugruppe fiir dessen Konfigurationseinstellungen.

Die Funktion kann in beiden Richtungen ausge-
16st werden (Baugruppe <-> PC-Tool).

$§ BIDIB-Wizard 1.11-SNAPSHOT (3509)

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

* % . . X Wird auf der RF-Basis V2.0 die Taste
e TR JE=T= gedriickt, dann farbt sich im Knoten-Baum
B T s s (Tool BiDiB-Wizard) der zugehdrige Eintrag von
[ wentiieren ~ grun auf rot. Mit diesem Vorgehen kann bei
:ﬂmv‘,m‘ einer groReren Anzahl an Baugruppen die
it korrekte Baugruppe ausgewahlt werden, wenn
:g“ i dessen Unique-ID nicht bekannt ist.
i Im Umkehrschluss kann auch die BiDiB-ldentify
;i‘“ e LED (2) auf der Baugruppe leuchten, wenn Sie
e einen Rechtsklick auf die gewlinschte Baugruppe
S — ausfuhren und den Eintrag , |dentifizieren”
~ auswadhlen.
Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 22 © 2020 FichtelBahn®
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11. Hintergrundwissen und Begriffserkldrung

11.1 Was ist eine BiDiB-Unique-ID?

Alle BiDiB-Baugruppen bendotigen fur die Funktion am BiDiBus eine Unique-ID, die Sie
als Aufkleber auf dem Gehéduse der RF-Basis V2.0 vorfinden.

Die Unique-ID ist eine eindeutige
Kennung. Mit dieser Kennung kann
die Baugruppe unabhéngig von
lhrem Einbauort und lhrem Platz

— Seriennummer

HW-Nr.:  900866YYMMDD302XXXXX

RF-Basis V2.0 Hw xx am BiDiBus gefunden werden. Das
BIDIB-Unique-ID: heiRt: Das BiDiB-System fiihrt ein
VFBP2EOLXXXX . Art ,Telefonbuch®, unter welchem
] _'__'I__ FichtelBann Anschluss welche Baugruppe
Seriennummer erreicht werden kann.
Produktkennung

Uber ein Hostprogramm (= PC-Steuerungsprogramm) lassen sich sprechende Namen
fir die einzelnen Baugruppen vergeben. Die Unique-ID ist das Verbindungsglied zwi-
schen der Bezeichnung am PC und der Baugruppe.

11.2 Wofiir wird ein Busabschluss (Terminierung) benétigt?

Der BiDiBus besteht aus einer RS485-2-Draht-Verbindung, die speziell fir Hochge-
schwindigkeitsdatentbertragungen tber groRe Entfernungen entwickelt worden ist
und eine zunehmende Verbreitung in industriellen Anwendungsbereich gefunden hat.
Dank diesen Eigenschaften kann eine Kabelldnge bis 200 Meter mit hohen Datentiber-
tragungsraten realisiert werden.

1200
TERM

BIDIB-Knoten

Um bei diesen hohen Ubertragungsgeschwindigkeiten und Kabelldngen noch eine
fehlerfreie Kommunikation zu gewahrleisten, ist eine Terminierung des BiDiBus
notwendig, um Reflexionen zu verhindern. Man spricht auch davon, dass man den
Kommunikationsbus abschlieBen muss. Der Abschlusswiderstand von 120 Ohm ist
Bestandteil jeder BiDiB-Baugruppe und wird mit dem Stecken des Jumpers aktiviert.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 23 2020 FichtelBahn®
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11.3 Wieviele Baugruppen sind am BiDiBus erlaubt?

BiDiB ist ein Protokoll, das einen hierarchischen Aufbau einer Anlagenverdrahtung
vorsieht. Man kénnte Teile der Anlage zu eigenen Verdrahtungsbereichen zusammen-
fassen und Strukturen bilden. Diese Kommunikationsbereiche nennen wir im Buspro-
tokoll ,,Ebenen”. Ein ,HUB" ist ein Knoten an einer Ebene und zugleich ein Interface,
das nach unten eine neue BiDiBus-Ebene ermdglicht. Nach auRen (Perspektive aus der
PC-Sicht) ist die interne Struktur nicht sichtbar.

Wenn ein BiDiB-System nur mit gestaffelten Baugruppen aufgebaut wird, kann eine
maximale Knotenzahl von (32-1)"3 = 28791 erreicht werden. Diese Anzahl ist zwar
eine unrealistische Kombination und nicht sinnvoll, zeigt aber die Dimension die mit
diesem Bussystem moglich ist.

FichtelBahn =

Ebene 1 ——— W[IEIEET

..bis 32 Knoten

Ebene2 —

.bis 32 Knoten

Ebene3 — —_— i  —

..bis 32 Knoten

e - o -—- . - ._
Der BiDiBus kann 32 Knoten je Ebene verwalten, davon ist ein Knoten ein Inter-
face bzw. ein HUB.

. Die Busstruktur darf maximal aus 4 Ebenen bestehen und ein HUB darf bis maxi-

mal in der Ebene 3 eingesetzt werden. Der Anschluss eines HUBs in der Ebene 4

ist nicht zulassig.

. Es kénnen je Ebene mehrere HUBs zum Einsatz kommen und eine neue Ebene
aufspannen.

Tipp:
Verwenden Sie fir jede neue Ebene eine andere Farbe des RJ45-Patchkabel oder
arbeiten Sie mit einer erkenntlichen Markierung an den Verbindungen.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 24
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12. Firmware-Update
12.1 Funktionsupdate

Um die Baugruppe neuen Entwicklungen anzupassen, kann tber den BiDiBus ein
Software-Update ausgefiihrt werden. Dazu starten Sie das Tool ,,BiDiB-Wizard” und
fihren einen Doppelklick auf dem Eintrag ,,RF-Basis V2.0“ (1.) im Knotenbaum aus.
Im rechten Fenster wird anschlieBend der Knoten geladen und angezeigt.

n 1 Knoten Details 8 i
5@ V00 P 55000665 GOBIF2) JUELE0E N0 R AN N o
Aktanen | Info | CV Defritonen

¥ x

- Knoten Informatonen
508 Knoten Kol
Name [V F P 68001700 (Readhri)

produkt Readytis

wo  [vreps00Fn
Domentaten ¢ ove (10400
R (T
Dot [READYHLE 1040020 Ausnanien

® ¥ 00P 86000FEC (GBMIST

15:06:27.775 - Selekterte Fimnare Datel:
Q:Readylne BB ReadyHUB Fimnare READIHUE_L0A.00.25

Booster Tabelle:
Unaue D Bezectung
Voor ss000ses

o | ot |
[CEmEnEcs B o |en ] oeess

Klicken Sie auf die Schaltflache , Firmware aktualisieren” (2.), es 6ffnet sich ein neues
Fenster. Hier definieren Sie den Pfad zu dem Firmware ZIP-File (3.), das Sie Uber unsere
Webseite herunterladen kénnen.

Aktivieren Sie das Kastchen (4.) zur gewiinschten Firmware und Starten Sie den
Vorgang mit der Schaltflache ,Starten” (5.). Wahrend des Updates leuchtet auf der
RF-Basis V2.0 Baugruppe die Message-LED.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 25 2020 FichtelBahn®
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12.2 Update im Fehlerzustand

Bei einem fehlerhaften FLASH / EEPROM oder einem misslungenen Firmware-Update
kann die Baugruppe manuell in den Bootloader versetzt werden.

Mit Hilfe des Bootloaders kann erneut ein Update mit dem Tool ,,BiDiB-Wizard“
erfolgen.

Trennen Sie dazu die Baugruppe von der Spannungsversorgung (A) und driicken Sie
den Taster (H). Halten Sie den Taster (H) gedrickt, wéhrend Sie die Spannungsversor-
gung (A) wieder anstecken.

Im Knotenbaum des Tools ,,BiDiB-Wizard” erscheint jetzt eine neue Baugruppe mit der
Bezeichnung ,RF-Basis V2.0 Bootloader” (1.). Hierbei handelt es sich um eine
Absicherungsebene, mit der Sie erneut das Funktionsupdate

(siehe ,,12. Firmware-Update” auf Seite 25) ausfiihren kénnen.

13. Supportfall und weitere Hilfe

Bei Ruckfragen hilft Ihnen unser Support-Center unter:
https://doctor.fichtelbahn.de <BiDiB)>
Doctor
Ein defektes Gerat konnen Sie zur Reparatur einschicken ' ’
mit Ticketnummer und / oder Fehlerbeschreibung. Im d
Garantiefall erhalten Sie Ersatz oder wir reparieren es
kostenlos.
Wenn der Schaden nicht unter die Produktgarantie fallt,
berechnen wir fiir die anfallenden Kosten der Reparatur
maximal 50% des aktuellen Verkaufspreises. Die Pauschale
fiir eine Uberpriifung oder Reparatur betrigt mindestens
20 Euro. Wir behalten uns vor, die Reparatur einer Bau-
gruppe abzulehnen, wenn diese technisch nicht méglich
ist oder unwirtschaftlich wird, dabei entstehen keine
weiteren Kosten.

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 26 2020 FichtelBahn®
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14. Garantieerklarung

Flr das Produkt gewahren wir freiwillig 2 Jahre Garantie ab Kaufdatum des Erstkun-
den bei FichtelBahn, maximal jedoch 3 Jahre nach Ende der Serienherstellung des
Produktes. Die Garantie besteht neben den gesetzlichen Gewahrleistungsanspriichen,
die dem Verbraucher gegentiber dem Verkdufer zustehen. Der Umfang der Garantie
umfasst die kostenlose Behebung der Mangel, die nachweisbar auf von uns verarbeite-
tes, nicht einwandfreies Material oder auf Fabrikationsfehler zuriickzufiihren sind.
Wir behalten uns eine Reparatur, Nachbesserung, Ersatzlieferung oder Ruckerstattung
des Kaufpreises vor. Weitergehende Anspriiche sind ausgeschlossen. Anspriiche auf
Ersatz von Folgeschdden oder aus Produkthaftung bestehen nur nach MaRgabe der
gesetzlichen Vorschriften. Voraussetzung fiir die Wirksamkeit dieser Garantie ist die
Einhaltung der Bedienungsanleitung. Der Garantieanspruch erlischt dartiber hinaus in
folgenden Fallen: Abanderung der Schaltung, Reparaturversuch, Fehlbedienung oder
Schéaden durch fahrlassige Behandlung oder Missbrauch.

15. EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklart FichtelBahn, dass der Funkanlagentyp ,RF-Basis V2.0 der Richtlinie
2014/53/EU entspricht.

Der vollstéandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden
Internetadresse verfiigbar: www.fichtelbahn.de/declaration.html

16. WEEE-Richtlinie und VerpackG

Dieses Produkt erfullt die Forderungen der EU-Richtlinie Gber Elektro-
und Elektronik-Altgerate (WEEE).
WEEE-Reg.-Nummer: DE52732575

Entsorgen Sie diese Produkte nicht Gber den Hausmdill, sondern
fuhren Sie es der Wiederverwertung in lhrem Wertstoffhof zu.

Dieses Produkt erfillt die Forderungen nach dem Verpackungsgesetz
,VerpackG” ab dem 01.01.2019.
VerpackG-Nummer: DE2189339488295

Handbuch RF-Basis V2.0 Seite 27 2020 FichtelBahn®
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Why do you need an RF-Basis?

The RF-Basis V2.0 is a prefabricated module that replaced the predecessor module
,SMD-Bausatz BiDiB RF-Basis” in April 2020. In contrast to the predecessor, this mod-
ule is delivered as a ready-to-use module with housing.

The technical details of the module remain the same as those of its predecessor, vari-
ous digital signal input sources can still be connected.

The RF-Basis is able to obtain its control signal from the BiDiBus or from the DCC signal
/ DCC track connection. For a local control with a hand-held controller, the RF-Basis is
equipped with an XpressNet interface.

These control commands are transmitted via radio (2.4 GHz) to vehicles with an
OpenCar decoder. The radius of the communication range in single-base operation is
approx. 6 metres.

With the help of additional RF-Basis modules in multi-base mode, a radio cell network
can be set up whose range per RF-Basis 2.0 (radio cell) is less than 6 metres (due to
overlapping). For further information on the topic ,multi-base operation, you will find
an exta manual in the FichtelBahn - Download area of the RF-Basis V2.0.
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Online Documentation

Nowadays, printed manuals can become outdated very quickly.

The most recent version of this manual can be found in the download section of the
FichtelBahn webpage. The version number in the footer will shows the current version.

New functions und additions are always published in the online version on the web-
page first. Further information on this product can be found also in the BiDiB-Wiki on
https://wiki.fichtelbahn.de (Until now unfortunately mainly in German)
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02. Introduction
03. Technical Data
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05. Connecting the RF-Basis
06. Configuration tool BiDiB-Wizard
07. Car control and CV programming
08. Device settings “Features” of the RF-Basis..
09. LED indication
10. Identify-Function
11. Background knowledge and explanation of terms
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13. Support case and further help
14. Warranty Information
15. EU Declaration of Conformity
16. WEEE directive and packaging regulations
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01. Safety Instructions

To reduce the risk of electric shock and damage to sensitive electronic components,
avoid touching parts that carry voltage. Be careful to avoid short circuits, applying
improper input voltages, excessive humidity and any accumulation of condensation.

To reduce these risks, keep these safety precautions in mind:

Use this module only indoors and in a clean and dry environment. Avoid moisture and
do not splash water in close proximity to the model. If any condensate appears, wait
for 2 hours for it to dissipate before use.

Switch off the voltage supply before carrying out wiring work. Only use wire with
sufficient cross-section.

Safety warnings for Lithium Polymer (LiPo) batteries:

Store LiPo batteries in a secure place away from children. The batteries contain poison-
ous substances that can cause severe skin burns. Always double check polarity (plus
and minus) of batteries. Never over charge or over discharge batteries. Always inspect
batteries for damages and swollen casings. Ballooned and damaged LiPo batteries
need to be disposed of according to your local regulations. Do not discard them with
household waste. Only charge undamaged batteries and only use chargers specifically
designed to charge LiPo batteries.

Never exceed the maximum charge and discharge current. Store LiPo batteries away
from flammable items or liquids and on fire-safe surface. Never leave batteries unat-
tended while being charged.

Improper handling may lead to fire or explosion.

Designated Use:

The RF-Basis is for use in model making, and especially digital model railways. It
should be fitted and used according to this manual. Improper use will result in loss of
warranty.

This product is not suitable for children under 14 years!
The product is not subject to a territorial usage restriction.
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02. Introduction

This manual explains the basics step by step for using this module. Careful reading
and taking note of tips will reduce potential errors and therefore the effort required to
eliminate faults.

Package Contens

- OpencCar-System RF-Basis module with housing

- Connection terminal for supplying power

- 2x jumper (2,54 mm/1 in grid) for bus termination
- Manual

Required Materials

- Switching power supply with 12V-18V, DC min. 0.5A current
(min. 1A current when using the XpressNet function)

- RJ45 patch cable for connection to BidiBus

03. Technical Data

Supply voltage 12V - 18V DC)
Power consumption (max) 0.4 watts (power supply terminal)
Interfaces BiDiBus (RJ45), XpressNet, DCC
-DCC DCC track supply (electrical isolation internally)
- XpressNet Host operation for up to 5 handheld controls
possible (max. 500mA short-circuit protected)
Output signal 2.4 GHz modulated (RFM75-S module),
approx. 3mW transmitting power (4dBm) selecta-
ble in 4 steps
Protection class IP 00
Ambient temperature (operation) 0..+60°C/32..140°F
Ambient temperature (storage) -10...+80°C/14...176 °F
Permissible relative humidity max. 85 %
Dimensions casing 100mm x 90mm x 34mm / 3.94 in x 3.54 in x 1.34 in
Weight 86g/3 0z
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04. Operating modes of the RF-Basis

With the RF-Basis, bidirectional vehicle control via wireless communication is possible.
This feature enables the module to transmit control commands to the vehicles and
also to receive feedback from the vehicles via wireless communication that can be
used by the control system.

This provides a system that can report back vehicle information to a model railway
control system such as the current battery status, speed or position as well the content
of CV variables of each controlled vehicle decoder.

The actual range of functions differs depending on the used operating mode of the
RF-Basis. Three operating modes are available:

1. BiDiB controlled RF-Basis
2. DCC controlled RF-Basis
3. XpressNet hand-held controlled RF-Basis

Variants 1 and 2 are not supported concurrently. It is therefore not possible to control
the RF-Basis with BiDiB and DCC at the same time. The firmware prevents this accord-
ing to the following priority.

1st Priority BiDiB --> 2nd Priority DCC --> 3rd Priority XpressNet

Local control via XpressNet hand-held controller e.g. with the Multimaus is possible at
the same time with a BiDiB controlled RF-Basis (priority 1).

If the DCC controlled RF-Basis is selected (priority 2), the XpressNet interface is deacti-
vated (no control with the XpressNet hand-held controller possible).

If the supply voltage of the XpressNet bus drops below 9V, the XpressNet interface is
deactivated. The nominal supply voltage for the XpressNet bus is 12V.

Please notice:
All operating modes can be changed during operation without the need to restart
the module.
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The primary operating mode of the RF-Basis and the entire OpenCar system is to
be controlled by BiDiB. All functions are supported in this operating mode using the
modern BiDiB bus system. This includes the vehicle’s feedback (bidirectional com-

munication).

Available features in operating mode “BiDiB“

Driving vehicles equipped with the OpenCar decoder

28 and 128 speed step commands

Operating functions FO-F28

Programming the decoder settings CV via POM - Write

Programming the decoder settings CV via POM - Read

Position feedback through FeedCar

Feedback on the battery status of the vehicle

Feedback of the current speed of the vehicle

ilable features in operating mode “DCC” or “XpressNet”

Driving vehicles equipped with the OpenCar decoder

28 and 128 speed step commands

Operating functions FO-F28

Programming the decoder settings CV via POM - Write

Programming the decoder settings CV via POM - Read

Position feedback through FeedCar

Feedback on the battery status of the vehicle

Feedback of the current speed of the vehicle

x|t << <l 1< l<< <
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05. Connecting the RF-Basis
H co Bl B2 A

occ siois

TAST  TERM
S Power
12v-18V

+ oC -

BIDIB - Identify
POWER - ON

Z 2

OpenCar-System‘\\ 2@

RF-Basis v2.0

FichtelBahn =

Wade n Germany 22 C €

Message
DCC Input
BIDIB Input

XpressNet

Input Source

DCCIN

MSG DCC BDIB XP

Supply connector (DC voltage 12V-18V)

B BiDiB interface
C ions to the d station and further BiDiB nodes

B1 Both sockets are internally connected and can be used equally

B2
C Terminating jumper for terminating DCC signal
D Terminating jumper for terminating BiDiB signal
H Ident / bootloader button for system functions
K Connector for XpressNet hand controller e.g. Roco-Multimaus
L DCC input for connecting to DCC command stations or directly to the DCC traction supply
Manual RF-Basis V2.0 Page 34 2020 FichtelBahn®

Manual Version 1.1 Technical changes and errors reserved



05.1 Connecting the power supply

Connect a plug-in / switched-mode power supply with 12V - 18V DC to the power sup-
ply connector (A) of the module.

Be careful to check the polarity of the module - marked with red (+) and blue (-) in the
illustration.

it T .
i i Please notice:

DO NOT connect a transformer (AC voltage)

or rectified AC voltage! In worst case, ignoring

this advice will result in damage to the module

that cannot be repaired!

OpenCai r-Systemm ;_éa

RF-Basis vz20 B
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05.2 Connecting to the BiDiBus

The RF-Basis has two parallel BiDiBus connectors that allows it to be placed
and connected anywhere in the BiDiBus by using a patch cable. In the following
illustration, the RF-Basis is placed somewhere within the BiDiBus. Therefore, no termi-
nation jumper ( X termination) needs to be fitted to the RF-Basis (For more informa-
tion on the termination of the BiDiBus, see chapter ,11. Background knowledge and
explanation of terms” on page 49).

As an interface, we use the BiDiB-IF2 that symbolically stands for any other BiDiB
interface (e.g. GBM Master / GBMboost Master).

* ... termination jumper set internally

.. up to 32 mudules

termination jumper ® ® «(BIDIB)> BIDIB)> 2{BIDIB)>
is ﬁned
X

* Goey @ow

;sa

OpenCar- SvSIem‘\\
RF-Basis vz0

0= £z

Please notice:

If the first and last module of the bus are not terminated with the termination
jumpers the distortion of the signal might lead to errors in the data transmission.
If the termination jumper is fitted on a module within the bus the transmission
might be disrupted.

Both cases will not lead to any damage of the modules.
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The next figure shows the RF-Basis as last module of the BiDiBus. In this case both ter-
mination jumpers for BiDiBus and DCC termination have to be fitted on the RF-Basis.

* ... termination jumper set internally

... up to 32 modules

terminaﬁonjumpe,r--
is fitted
X X

i

DpenCar—System‘\\ é@

RF-Basis vzo

0= =

o

With this mode “BiDiB“, full access to the OpenCar system is possible. Compared
to other connection types, all functions can be used:

Function commands, drive commands, CV write and read, battery status from the
vehicle, current speed and position feedback from FeedCar.
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05.3 Connecting to a DCC command station

Connect the DCC output or DCC track output of your command station to the DCC
input of the RF-Basis V2.0. Alternatively, a connection directly to the DCC track is also

possible. After successful connecting the DCC signal, switch on the RF-Basis by plug-
ging in the power connection terminal.

If the module is connected to the BiDiBus at the same time, DCC operation is not pos-
sible. See chapter “04. Operating modes of the RF-Basis” on page 32.

P TR Power
e e
+oc- g

o8- ders

OpenCar-System‘\\ -}3; A
Fich! ahn

RF-Basis v2.0 o B CC

DCCIN

Xpresshet

occiout

Please notice:

With this mode “DCC”, there is a limitation of functions!
Only function commands, driving commands and CV write commands can be sent

to the RF-Basis. A return channel from the RF-Basis to the DCC system/DCC com-
mand station is not possible.

Neither the battery status of the vehicle, nor the current speed, nor the position
feedback from the FeedCar or CV read commands of the decoder settings can be

received.
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05.4 Connecting a hand-held controller (XpressNet)

Connect your hand-held controller to the XpressNet connector of the RF-Basis V2.0 by
using the 6-pin western plug cable (part of the hand-held controller).

XpressNet 6-pol Westernstecker

Please notice:

With this mode “XpressNet”, there is a limitation of functions!

Only function commands, driving commands and CV write commands can be sent
to the RF-Basis. A return channel from the RF-Basis to the DCC system/DCC com-
mand station is not possible.

Neither the battery status of the vehicle, nor the current speed, nor the feedback
position from the FeedCar or CV read commands of the decoder settings can be

received.
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06. Configuration tool BiDiB-Wizard

The BiDiB-Wizard is a Java based program for visualising and configuring the BiDiB
modules present on the BiDiBus. The most recent version of this tool can be down-
loaded free of charge in our BiDiB-Wiki on https://wiki.fichtelbahn.de

(in the tree overview under ,Programme fur BiDiB“/“BiDiB-Wizard")

06.1 Establishing a connection to the BiDiBus

The BiDiB interface (BiDiB-IF2 or GBMboost Master) is connected to the computer
through a virtual serial port (USB). To establish a connection the correct serial port has
to be selected under Edit (1.)/ Preferences (2.). Choose the appropriate serial port
from the drop down menu.

§ Q\B-W\zard 1.12-SNAPSHOT (3709)
Datei Bearbeiten Knoterpefenster Tools

Einstellungen™™®| 4‘

Knoten | Knoten Detsils
|| | Fen Kooten seetert

#¥ Einstellungen x

iVerbindung | Verschiedenes Zeit RaiCom Plus Wizard Bigenschaften  Experimentelle Egenschaften
Serielle Schnittstelle: @) |COM3 -FT232R USB UART - AHOSRGUH ~

* Osymink

O serile Simulztion
Seriel-iber TP () 62875

(O Seriel-iber-TCP Simuation

NetSIDB Schittstelle: () /62875
Speedometer O <none> ~
Serieller Port Treber: |RXTX ~

Please notice:

Only one program can access an active serial port simultaneously. If the railroad
controlling program is using the serial port this connection has to be terminated
before the BiDiB-Wizard can make use of the same serial port.
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By clicking on the button with the plug symbol (4.) the connection will be initiated and
all connected nodes will be loaded and shown in the node tree view (5.).

é\¥ BIDiB-Wizard 1.12-SNAPSHOT (3721)

jtei Bearbeiten Knoten Fenster Teols
Knoten Knoten Details
Kein Knoten selektiert

Willkommen im BiDiB-Wizard.

Bitte Knoten aus der Knoten-Liste durch doppelklicken selektieren.

=@ v 0D P 840083EA (BIDIB-IF2) 5
‘- @ VFBP 2E010100 (RF-Basis V2.0) -

By double clicking on a node in the node tree view (6.) this node will be loaded and its
functions und options will be shown in the node detail window (7.).

K9 61018 Wizad 1.12-SNAPSHOT (4073) - o x
2ate Bearbeiten Knten Fenster Tools e
* & @@ «
Knoten Kncten Detals 2
= @ 007 350838 B0 FD) VPSP 22010100 - OpenCar-System Basi V2.0 pplkation & @
) Akionen | nfo Sooster  Zentrle Rimelde Posonen. CY Defivtonen
6.
Qw.zmm
@] ocumentaton esevgen
In this example “RF-Basis V2.0“ the following options are available:
Window Description
Actions Update firmware
With this button the firmware can be updated (see Firmware Update on page 51)
Info technical information about the module
Booster / Status information about the booster
CommandStation The RF-Basis does not have a booster, so this display is not available. However, a global start / soft

stop can be triggered. In case of a soft stop, all vehicles decelerate to speed level 0.

Feedback Positions Display of the vehicle position data from FeedCar
All vehicle position feedbacks are displayed here in a tabular form (when using the FeedCar feedback

modules).

CV Definitions Module CV definitions
Reading and writing of module specific CV settings (see Module settings on page 44)
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06.2 Status information on the booster and command station

The RF-Basis V2.0 does not have a booster, therefore the displays for

current, temperature and voltage are not available and are greyed out or not dis-
played.
N

The status display ,Com-
mand Station” (8.) shows
the current status of the
RF-Basis.

The transmission of com-
mands to vehicles can be
stopped or switched on
guarded by a watchdog
function.

The booster table (9.) also shows the current ,,Command Station Status” with a
symbol.

Softstop:
By activating the soft stop, all vehicles in the memory of the module are decelerated to speed level 0.

Watchdog function:
The watchdog function stops all vehicles after the watchdog time has elapsed if communication to the
host program (computer) is interrupted.

All metadata including the “Stop/On“ function are transmitted via the BiDiBus and can
also be displayed or triggered in the control program.
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06.3 Display of the feedback positions (FeedCar)

The active feedback of the vehicle positions in relations to the vehicle address is pro-
vided by the FeedCar module in the OpenCar system. The vehicle receives a position
identifier from an IR diode (FeedCar) via the ASR (distance control).

The vehicle transmits this identifier with its vehicle address to the RF-Basis.

-

VFBP 2010100

Aktonen Info Booster [ Zentrale Belegtmelde-Positionen C Defintonen

Standort Letate Meldung ~

Dekoder Dekoder Adresse

5
’10. w11, Gemis 12,
: s i

Entfernen

DCC-Quele

Booster Tabelle
Spannung  max. Stom  Strom

Unigue 1D Bezeichnung St CSStatus Temp.

V0D P 8400C7EB V0D P 8400C7EB (B0B-1F2)

VFBP 2010100 VFBP 26010100 (RF-Basis V2.0)
[oRExEas B s e orsear

sdauer: 00:00:00. 164

In our example, a vehicle with the address 3 (10.) drives past the location ID ,1050“
(11.). This identifier ,1050“ is sent by the FeedCar and can be assigned to a detector in
the control program. Consequently, the program detects that vehicle 3 is currently at

this position.
The entry ,Last Seen” (12.) is the time stamp that is given to this event to allow a cor-

rect chronological order.
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06.4 CV definitions of the RF-Basis V2.0

In the CV definitions tab, settings for the RF power of the module can be changed.
With a click on the ,,CV Definitions” tab (13.), these CV registers become visible in the
BiDiB Wizard. The current value can be read individually (right click on the individual
CV, then read CV) or all CVs of the module (14.).

% BiDiB-Wizard 1.13.5 (4375)

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools g

- 14. ==
o Bl « e =
Knoten

12
5 @ V0DP 3300728 (BDBTF2) V FB P 26010100 - GpenCar-5ystem Basis V2.0 Application 1.
Aktonen Info Gooster / Zentrale  Belegtmelde-Fostionen  CV Definitonen

o Default Wert never

Beschreibung

RF Leistung [0 > 25%] [1-> 50%] [2 > 75%] [3-> 100%] 1
Air Puffer Gréfie (32-128) 2
RFKanal (0-83) 3
0: Einzelbasis / 1-8: Mehrzelensystem Basis Mummer 4 0
5
6
7

Jumper
¥p_slot_mode: automatisch oder manuel
xp_slot_addr: Adresse 1..31

CV | Default value | Description

1 3 Defines the four available power levels of the transmitter module
0-->25% / 1-->50% / 2 -->75% / 3 --> 100%
2 64 Air buffer size

The RF power setting offers the possibility to adjust the transmitting power of the RF-Basis in four steps to
reflect the size of the layout. For very small layouts (e.g. in N scale), the transmitting power of the RF Basis
and the vehicles could be adjusted to reduce the energy consumption in the vehicles.

Please notice:

The built-in transmitter module in the base and CarDecoder has a maximum transmission power of 3mwW
(4dBm) in the 4th power level (default 3). According to the ETSI standard (as of 2020), a transmission power
< 10mW is not subject to any further standard and usage restrictions within Europe. The user does not have
to make any further changes to this setting in the European territory!

The Air buffer size specifies the maximum number of simultaneously updated vehicles by the RF-Basis itself.
Values between 32 and 128 are possible. A value of 128 does not mean that “only” a maximum of 128
vehicles can be operated at the same time. The base keeps the driving and function data for the specified
number of recently addressed vehicles in the internal memory. If more vehicles are to be operated, the host
software has the task of updating the vehicle data over the bus as frequently as necessary. For performance
reasons, this value should not be significantly greater than the maximum number of vehicles used.

Please notice:

If the value is smaller than the number of vehicles used, not all vehicles will immediately continue at their
old speed after an emergency stop. Only those which are present in the internal memory start automati-
cally. All other vehicles will only continue after they have been newly addressed by the host software!
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07. Car control and CV programming
A vehicle can also be controlled with the BiDiB Wizard / BiDiB Monitor for test pur-
poses. Later on, this procedure will be used by a railroad controlling program.
P R
° & @@ «
Knoten Knoten Details =
[6-@ voopsmocrm oy || (V7P v
Name andern .. L~
15. deniteen 17
et
Features . |
Neustat - | E R EEEE=EE
e — 16. Sl el il EﬂwM x
0CC Zubehor teveung
CV-programmer o DCC-Dekader PoN . || =) 2 1 24 85 05] o] o] o] e = 18.
ting -
Fegeben = Rl =
etz Ote1 Omisz Otaes Ofised Otees Ofisce Otem7 Ofises CLORMEAX o | Adwstids @ O
Impoticen.. = ]| ~= & I
— T
Dokumentstion erzeugen . et | sy "
Deautabels ezeugen . i
I,
socicham 2R S
Lo spschen Ay
e
Booster Tabelle B4 ropmereme s eCamrd, dcodo e
s o= o oo | SR
v 0D P 8400C7EB V0D P 8400C7EB (BDB-IF2) . 1:"“ Fom——_ )V
vFBP 2010100 VP8P 26010100 (RF-Bass V2.0) Q9 = =
7 oNxExEcs B s ||_en | osaran

Double-click again on the RF-Basis node in the node list (15.) to load this node and
display its functions and settings in the node detail window. The Car controller (17.) or
the CV programmer for POM (18.) can be accessed via the context menu (16.) by right-
clicking on the RF-Basis in the node list.

The car controller is similar to a hand-held controller and offers a slider for the speed level, buttons for func-
tions F1 to F40 (indicators right and left are F1 and F2) and FO for the vehicle lighting (symbol light bulb). The
vehicle address is entered in the address field (The factory default address of the OpenCar decoder is 3).

The CV programmer can be used to change the CV settings of the car decoder. The desired decoder address
has to be entered in the address field. You can change the vehicle address of the selected decoder using the
“Address” tab. The other CVs of the decoder can be read and changed using the tab “Direct”.
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08. Device settings “Features” of the RF-Basis

All settings that can be made within the RF-Basis are accessible via the “Features”

window. No changes to settings

on the module itself are necessary.

The following are the most important settings from the “Feature” window.

8§ B0B-Waard 1121 3604

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

* &@@ v

Knoten

5 @ V007 0065 GoBF2)
)

Neme andern .
entifieren
Detais..
Firmware aituslsieren ..
Feotures..
Neustor..

\

Ping

Importieren

Exportieren

Please notice:

The four most important settings of
the RF-Basis are marked in orange.
Only change the remaining settings
after consultation with FichtelBahn

support!
L

&8 Features von Knoten: V 76 P 26010100
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Feature Default value | Description

FEATURE_GEN_POM_REPEAT 1 Number of POM messages the command station sends per POM

command
FEATURE_FW_UPDATE_ 1 Information about the availability of the firmware update function

MODE

FEATURE_STRING_SIZE 24 length of the ch set (individual name) of the RF-Basis
module

FEATURE_GEN_WATCHDOG 20 Watchdog - triggering time after loss of connection [value * 100ms].

FEATURE_GEN_START_STATE 1 Power-up state of the RF-Basis (Stop or On)
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09.1 Operating Modes

1

Power-ON-LED

fast flicker

RF-Basis is operating

Flashing (25% off/75% on)

RF-Basis is in STOP mode

Double flashing

Registration on the bus was rejected

2

BiDiB-Identify-LED

OFF

No connection to the BiDiBus

continuous lighting

Connected to the BiDiBus

fast flashing

Identify - function active (see “10. Identify-Function” on page 48)

Double flashing

Registration on the bus was rejected

3

Message-LED

continuous lighting

Module is in update mode

Flashing (25% off/75% on)

RF-Basis is in STOP mode

4

DCC-LED

fast flicker DCC signal was detected, module is in DCC mode

5 BiDiB-LED

fast flicker BiDiBus signal was detected, module is in BiDiB mode

6 XP-LED

fast flicker XpressNet interface active, operation possible if hand-held controller is
connected

Flashing Data traffic on the XpressNet bus
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S
09.2 Error states at module start / Status LED

10x fast flashing (1, 2, 3) I Power-ON LED, BiDiB-Identify LED, Message-LED
no bootloader found / no firmware update possible (contact FichtelBahn - Support)

Conti flashing (3, 4, 5, 6) | LED, DCC-LED, BiDiB-LED, XP-LED
EEPROM faulty (perform a firmware update, see “12. Firmware update” on page 51)
Continuous flashing (3, 6) I Message-LED, XP-LED

No BiDiB-Unique-ID found (contact FichtelBahn - Support)

Continuous flashing (3) I Message-LED

Module does not start correctly, the wrong firmware has been loaded

10x fast flashing (3) I Message-LED

Module starts, but cannot establish a radio connection internally (e.g. radio module defective)
does not light up (6) I XP-LED

Operating voltage of the module too low (12V is standard, below 8V the XpressNet function remains
disabled)

10. Identify-Function

Every BiDiB module has an “Identify” function for localising the module and indicating
in the tree view or on the module itself. Some railroad controlling programs use this
function for adding new nodes automatically and registering their settings.

The function can be triggered on both sides
(module <-> computer tool).

$§ BIDIB-Wizard 1.11-SNAPSHOT (3509)

Datei Bearbeiten Knoten Fenster Tools

* & . . X If the button (H) on the RF-Basis is pushed the

Knoten | Knoten Details . . . .

= @ voor s BobTD e matching entry in the tree view changes its

B T s s colour from green to red.
[ dentiieren . With this method the correct module can be

oo selected even if there are a large number of
it modules and the Unique-ID is not known. Iden-
:g“ ’ tify can also be used the other way round. If the
P module in question is selected with a right click
;i‘“ e and the option “Identify” is chosen the BiDiB
T S identify LED (2) on the module will light up.
Speichem =

Manual RF-Basis V2.0 Page 48 © 2020 FichtelBahn®

Manual Version 1.1 Technical changes and errors reserved



a/ﬁﬁ » e_ady Kl 3
%@ Line K3
FichtelBahn =

11. Background knowledge and explanation of terms
11.1 What is a BiDiB-Unique-ID?

For working with the BiDiBus all BiDiB modules need to have an Unique-ID which can
be found as a label on the casing of the RF-Basis V2.0.

Part number
Date of
Product number The Unique-ID is a unique identifier.

[ Serialnumber This identifier enables the system
to find the module regardless of its
HW-NF:  300866YYMMDD302 0000 position within the BiDiBus.
RF-Basis V2.0 HW x.x The BiDiB-System has a kind of
BiDiB-Unique-ID: »telephone book” where to find a

VFBP2EOLXXXX richtelBahn module.

|  E— Serial number
Product number

Manufacturer code

Memorisable names can be given to each module with a host program (=computer
railroad controlling program). The Unique-ID is the link between the given name on
the computer and the module

11.2 When is a bus termination needed?

The BiDiBus is a RS485 two wire connection which has been especially developed for
high speed data transfer over long distances. This type of connection is used in an
increasing number of industrial installations. Due to its properties high data rates can
be achieved over a length of up to 200 m.

1200
TERM

BIDIB-Knoten

To guarantee an error free communication at high data rates it is necessary to termi-
nate the BiDiBus to avoid reflexions.

The terminating resistor of 120 Ohms is part of every BiDiB module and is activated by
fitting the corresponding jumper.
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11.3 How many nodes are allowed on the BiDiBus?

BiDiB is a protocol that is based on a hierarchic wiring of the modules. It is possible to
aggregate parts of the layout to separate structures. We call this parts “layer” in the
bus protocol.

A ”"HUB” is both, a node in one layer and an interface to a new lower BiDiB layer. The
inner structure is not visible to the outer system (the controlling computer).

If a BiDiB system is set up with layered modules a maximum of (32-1)*3=28791 nodes
can be used. Even if this amount is an unrealistic combination and not sensible it
shows the possible dimensions with this bus system.

Level 1 Interface

..up t0 32 nodes

Level2 —

P t0 32 nodes ..up t0 32 nodes

I-eve|4_-_-—-. o ._

. 32 nodes per layer can be addressed with the BiDiBus. One node of these 32 is
an interface or a HUB

The bus structure can consist of a maximum of 4 layers and a HUB can be used
up to layer 3. The use of a HUB in layer 4 is not permitted.
It is possible to use several HUBs per layer to create a new layer.

Level 3 —

..up to 32 nodes

Tip:
For each layer use different coloured RJ45 patch cables or work with other mark-
ings on the plugs.
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12. Firmware update
12.1 Functional update

To keep the module compatible with new developments it is possible to conduct a
firmware update through the BiDiBus. Start the Tool “BiDiB-Wizard” and double click
on the entry ,RF-Basis V2.0“ (1.) in the tree view. The RF-Basis V2.0 node will be
loaded and displayed in the right window.

#§ BiDiB-Wizard 599) - o x
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Click on the button “Update firmware” (2.). In the new window choose the firmware
zip file (3.) which can be loaded from the FichtelBahn website. Tick the check box
(4.) for the desired firmware and proceed by clicking “Start” (5.). During the update
process the Message-LED of the RF-Basis V2.0 module is lit.
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12.2 Update under error conditions

In case of a faulty FLASH or EEPROM or a failed firmware update the module can be
started in the bootloader mode manually. With the bootloader mode it is possible to
redo an update with the tool “BiDiB-Wizard”.

To do so disconnect the module from the power supply (A) and press the button (H)
while reconnecting the power supply (A).

In the tree view appears a new module with the name “RF-Basis V2.0 Bootloader” (1.).
This is a safety function to be able to redo the functional update (see “12 Firmware
update” on page 51)

13. Support case and further help

For any further questions please contact our support
center: https://doctor.fichtelbahn.de <BiDiB)>

Doctor
A defective module can be sent in for repair with a ticket ' ’
number and / or error description. =

In case of warranty you will receive a replacement or we
will repair it free of charge.

If the damage does not fall under the product warranty,
we charge a maximum of 50% of the current sales price
for the costs of the repair. The lump sum for a review or
repair is at least 20 euros. We reserve the right to refuse
the repair of a module if this is not technically possible
or beyond economical sense. In this case there are no
additional costs.
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14. Warranty Information

We voluntarily grant a two year warranty period starting with the purchase date of the
original buyer. This period ends also three years after manufacturing.

The warranty provided doesn‘t affect the consumers statutory rights. This warranty
covers manufacturing defects in materials and workmanship at no charge.

We reserve the right to repair, replace or refund the selling price. Any further claims
shall be excluded. Claims for consequential damages or product liability shall only be
accepted according to the statutory regulations. Following this operating instructions
is a prerequisite for the warranty to be valid. Warranty claims become void under the
following circumstances: modification of the circuit, repair attempts, incorrect
operation or damage by negligent treatment or misuse.

15. EU Declaration of Conformity

Hereby, FichtelBahn declares that the radio equipment type ,RF-Basis V2.0 is in
compliance with Directive 2014/53/EU.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: www.fichtelbahn.de/declaration.html

16. WEEE directive and packaging regulations

This product is in compliance with the requirements of EU directive
regarding waste from electronic and electrical equipment (WEEE).
WEEE registration number: DE52732575

Do not dispose this products with domestic waste. Local regula-
tions may provide for separate collection of electrical products
from the household or at municipal waste sites [ ]

This product is in compliance with the requirements of the German
packing regulations “VerpackG” of 01/01/2019
VerpackG number: DE2189339488295
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Made in Germany

FichtelBahn
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